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一、 个人基本信息 

出生日期： 1988 年 6 月 

籍贯： 吉林伊通 

性 别： 男 

民 族： 满 

职称： 讲师 

最高学历： 博士研究生 

工作单位：中国民航大学安全科学与工程学院 

通信地址：天津市中国民航大学南院适航飞大楼 412 

邮政编码：300300 



电 话：无 

传 真：无 

电子邮箱：lqma@cauc.edu.cn 

微信（或 QQ）18610883771(手机同微信) 

二、 学习和工作经历简介 

2006-2010 南京航空航天大学 自动化 学士 

2010-2013 南京航空航天大学 导航制导与控制 硕士 

2014-2018 中国航空研究院 导航制导与控制 博士 

2018-至今 中国民航大学 教师 

三、 学术兼职 

●民航局适航司民用无人驾驶航空器适航审定专项工作组成员（政策

制定组和技术标准组），参与我国民用无人驾驶航空器适航管理政策

制定工作，开展民用无人驾驶航空器适航标准、专用条件、技术标准、

符合性方法和专项技术研究工作。 

四、 社会兼职  

●时的公司倾转旋翼载人 EVTOL E20 项目审查组成员 航电飞控专业 



 

五、 荣誉称号 

● 无 

六、 主要研究方向和科研业绩 

主要研究方向包括： 

●主要从事低空航空器操纵、控制、安全与适航的相关研究工作。中

国民航局适航司民用无人驾驶航空器适航审定专项工作组（政策制定

组和技术标准组）成员，时的公司 E20 项目型号合格审查组成员。参

与我国民用无人驾驶航空器适航管理政策制定工作，开展民用航空器

（Evtol/无人机）适航标准、专用条件、技术标准、符合性方法和专

项技术研究工作。主持和参与民机专项等科研项目 10 余项，以第一

作者和通讯作者发表 SCI、EI 等高水评论文 20 余篇。 

科研业绩： 

以项目负责人完成或进行： 

● 纵向课题 

2023-2025 民机专项 民用高速旋翼机适航专用条件及客舱安全研究

-课题二（专用条件） 

2020-2022 中央高校 面向直升机适航的人-机-环数字仿真技术研究  



2024-2026 中央高校 大型固定翼无人机容错飞行控制系统综合安全

评估研究 

横向课题 

2025-2025 横向课题 西安审定中心委托 

2026-2027 横向课题 亿航智能委托       
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发明专利 

[1]《直升机飞行姿态控制器设计方法及装置、设备、存储介质》，
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