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个人简介：

李海丰，博士，教授，博士生导师，现任中国民航大学计算机与人工智能学

院院长、四型机场研究院副院长，天津市民航信息技术应用创新重点实验室主

任、天津市“一带一路”联合实验室负责人。入选天津市“131创新型人才”第

二层次、民航科技创新重点领域创新团队、中国民航大学“蓝天青年学者”等。

2007年本科毕业于南开大学计算机科学与技术系，2012年在南开大学机器人所

获得博士学位，美国德州农工大学（Texas A&M University）联合培养博士

（2010-2011）、访问学者（2017-2018）。研究方向主要包括人工智能与智能机

器人、智慧机场理论与系统等。已在国内外主要学术期刊（包括 IEEE TITS、

TASE、TRO、TGRS、中国科学、自动化学报等）和国际会议（包括 ICRA、

IROS等）上发表学术论文 70余篇，申请国家发明专利 20余项。主持包括国家

自然科学基金民航联合基金重点项目/面上项目/青年项目、科技部国家重点研发

计划课题等国家级科研项目 4项。获 2021年度中国航空运输协会民航科学技术

二等奖（4/10）、2024年度中国智能交通协会科技进步二等奖（1/10）。任天津

市机器人学会副理事长、全国民航名词审定委员会机场名词审定分委会秘书长、



CCF智慧交通分会常委、世界交通运输大会（WTC）人工智能与大数据技术委

员会主席（2019-2022）、CCF YOCSEF天津分论坛主席（2021-2022）。曾获

CCF YOCSEF二十五周年“最佳主席奖”、天津市“向上向善好青年”，天津

市工程专业学位优秀指导教师、中国民航大学首届专业学位卓越研究生导师。

教育背景

· 2003.09-2007.06，南开大学，计算机科学与技术，学士

· 2007.09-2012.06，南开大学，控制理论与控制工程，博士

· 2010.09-2011.09，美国 Texas A&M University, 计算机工程，博士联合培养

（国家公派）

工作经历

· 2012.09 - 今，中国民航大学计算机科学与技术学院，讲师、副教授、教授

· 2017.02 - 2018.02，美国 Texas A&M University，访问学者（国家公派）

· 2019.09 - 2023.09，中国民航大学计算机科学与技术学院，副院长

· 2023.05 - 今，中国民航大学四型机场研究院，副院长

· 2023.09 – 2025.10，中国民航大学计算机科学与技术学院，院长

· 2025.10 –今，中国民航大学计算机与人工智能学院，院长

· 2023.12 - 今，天津市民航信息技术应用创新重点实验室，主任

招生专业

· 交通运输工程(交通信息与控制方向) 学术博士

· 交通运输（机场特种装备与维养方向）专业博士

· 计算机科学与技术 硕士

· 计算机技术 硕士

· 人工智能 硕士

· 航空运输大数据工程 硕士

科研项目

·国家自然科学基金民航联合基金重点项目，机场场面“机-车-场道-设施”智

能协同运行关键技术研究与验证，252万元，2025.01-2028.12，主持

·国家自然科学基金面上项目，基于地下特征感知的城市环境中移动机器人全

天候定位方法研究，65万元，2024.01-2027.12，主持



·国家重点研发计划“智能机器人”专项课题，跑道道面结构安全检测关键技

术研究，243万元，2019.12-2022.11，主持

·国家自然科学基金青年科学基金，基于建筑特征及卫星图像的城市环境中移

动机器人视觉定位方法研究，2014.01-2016.12，主持

·天津市科技计划项目创新平台专项-天津市“一带一路”联合实验室项目，中

国民航大学数字孪生机场中哈联合研究中心建设，20万元，2024.10-2026.09，主

持

·天津市教委科研计划项目自然科学一般项目，基于智能巡检的数字孪生跑道

关键技术研究，8万元，2021.12-2023.12，主持

·成都市重点研发支撑计划子课题，天府国际机场场面智能感知及决策系统研

制及应用，30万元，2021.11-2023.11，主持
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授权专利

· 侯谨毅, 李博昱, 陈宇航, 李海丰. 一种基于动态任务图建模的机位分配方

法，国家发明专利，ZL 202410630983.0，授权日期：2024 年 7 月 8 日

· 张艺凡, 张沄韬, 李海丰. 一种基于多智能体的机位分配方法、电子设备及

存储介质，国家发明专利，ZL 202410584876.9，授权日期：2024 年 7 月 19 日

· 张艺凡, 乔国晅, 李海丰. 一种机场场面拖曳调度优化方法、电子设备和存

储介质，国家发明专利，ZL 202410289707.2，授权日期：2024 年 7 月 16 日

· 李海丰，范龙飞，宗健平. 基于视觉的多件航空行李同时自动识别与尺寸测

量方法，国家发明专利，ZL 202111464456.X，授权日期：2024 年 10 月 31 日

· 李海丰，潘梦梦，黎嘉诚. 一种基于 SF-SSD 算法的机场跑道地下病害检测

方法，国家发明专利，ZL202110585531.1，授权日期：2022 年 7 月 29 日

· 李海丰，李南莎，王怀超. 基于深度学习的机场道面地下结构病害自动检测

方法，国家发明专利，ZL 202110024616.2，授权日期：2022 年 8 月 2 日

· 李海丰，景攀，韩红阳. 基于深度特征融合的机场道面裂缝检测方法，国家

发明专利，ZL 202011091708.4，授权日期：2023 年 5 月 29 日



· 李海丰，韩红阳. 复杂背景下机场道面细带状结构病害检测方法，国家发明

专利，ZL 202010826294.9，授权日期：2022 年 6 月 24 日

· 李海丰，聂晶晶，吴治龙，范龙飞. 基于红外和可见光图像数据融合的机场

道面裂缝检测方法，国家发明专利，ZL 201910542863.4，授权日期：2023 年 1

月 28 日

· 李海丰，吴治龙，聂晶晶. 一种基于深度相机的机场道面裂缝检测方法，国

家发明专利，ZL 201910338449.1，授权日期：2023 年 1 月 20 日

· 李海丰，姜子政. 一种群体突发异常事件检测与定位方法，国家发明专利，

ZL 201710750457.8，授权日期：2020 年 7 月 24 日

· 李海丰，胡遵河. 一种短基线条件下两视图间线段特征全局匹配方法，国家

发明专利，ZL 201610123645.3，授权日期：2018 年 8 月 31 日

· 李海丰，胡遵河. 大范围复杂城市环境几何地图自动生成方法，国家发明专

利，ZL 201510429130.1，授权日期：2017 年 11 月 17 日

主要奖励

· 中国航空运输协会民航科学技术二等奖，超大型复杂机场数字化航班协同运

行关键技术研究，2023.01，4/10

· 中国智能交通协会科技进步二等奖，机场道面安全智能检测关键技术与装备，

2024.11，1/10

· CCF YOCSEF 二十五周年“最佳主席奖”，2023 年

· 天津市“向上向善好青年”，2021 年

· 天津市工程专业学位优秀指导教师奖， 2021 年


